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パソ コン によ る密着 パタ ーン の作 成に関 する 研究

一袖部 パタ ーンの曲 線の長 さ とサイ ズ処 理に 関す･る 研究 一

日 本 女子大 家政　　　 小口　 登

被　　服

（ 目的) 演 者は袖 山曲 線を描 く数 式とし てＮ 一次曲線 を、 ま たア ームホ ール曲線 を描 く

曲線 とし て更 にス ーパ ー楕円式 を追 加し た。 こ の 二式 によって 得 られる 曲線は パラメ ータ

によっ て その形 状が 広範 囲に変 化す る。 本研 究はこ の パタ ーン が単 に 密着型 の パタ ーン の

みでな く、 ゆ とり、 いせ 込み、 パット の 挿入 の場 合の如 く曲線 の長 さ とサ イズ因 子の変 化

を伴う 場 合に も適用 でき るか否 かを 検討 する事 を目 的とし た。

（ 研究 方法 ）セット イ ンスリ ーブ の袖 山曲線 の前 後の片 方は 傾斜（ 一 次微 分 ）が Ｏか ら

出発し、 中程で 変曲 点を 持ち（ 二次 微分 Ｏ）、 頂点 に於 いて再 び 傾斜は Ｏとな り 全体は Ｓ

字形 の特 徴を 有する。 ア ーム ホ ール 曲線 の前後 の片 方は 傾斜 Ｏか ら出発し、 前（ 後 ）譲 点

に於 いて 傾斜無 限大 とな り、 肩線と の接 合に 於いて 傾斜 は有限 値を とる。 何 れも 前後非 対

称で ある。 こ れらの 条件 を満 足しつつ、 いせ 込み のため に曲線 の長 さを 変化さ せ たり、 ゆ

とり の ために 袖部の 計測 寸法 を大 きくし たり、 肩 パット のため に計` 測寸 法を変 化で きるプ

ロ グラ ムを作 成して 検討 し た。 一 方パタ ーン゙ をコン ピュ ータで 描 画する ため には身 頃 のパ

タ ーンを 必要 とし、 同時 にプロ グ ラム化 し た。 こ の場合 も長方 形 区分を 利 用する 事によ っ

て ライン プリ ンタ ーが利 用で きる 教育 用プ ロ グラ ムとし た。

（ 結果 ）多 くの パラ メ ータ や計 測寸 法を 選択す る事 によって 袖山曲 線と ア ームホ ール曲

線 は変 化す る。 身 頃の パタ ーンは 三角形 の解 法 により求 め、 そ れらを 個人 の身体 計測 値と

パラメ 、夕 により 接合出 来 るよう 一本 のプロ グラ ム にまとめ、 ラ インプ リ ンタ ーで次 々と

長 方形 毎に 描画さ せ、 後で 糊付け 接合 する 事に よっ て 教育 用パタ ーン を得 る見通 しを 得 た。
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朧朧|鯵| 被 服 教 育 の 中 に コ ン ピ ュ ー タ と プ ロ ッ タ の 使 用 が 多 く な っ て き た が、 問 題 点 は 少 な く

な い 。R 原 型 と 体 型 の 整 合 。 原 型 の 修 正 が 体 系 化 さ れ て い な い た め 。 仮 縫 い ・ 補 正 が 避 け ら

れ な い 。 ② 大 型 プ ロ ッ タ は 、 大 き さ の た め 多 数 台 の 使 用 が む つ か し い 。 ③ プ ロ ッ タ の 精 度 は

0.1 ,0.025,0.005 ・Ｉと 雇 類 が あ る.  R 回 線 がRS-232C の た め 条 件 設 定 が 繁 雑 で 。 ケ ー ブ ル も 機

種 で 異 な る' ） 。 ⑤CRT 出 力｡に 対 し て は ア ス ペ クト 比 の 考 慮 が 必 要 で あ るI) 。

多 く の プ ロ グ ラ ム は 使 用 時 の 説 明 が 不 十 分 な 上 に こ れ ら の 対 応 も ま た 不 十 分 で あ り 。 汎 用

と な っ て い な い 。 そ こ で 、i  ) 汎 用 プ ロ グ ラ ム の 開 発.  ii  ）製 図 ロ ボ ッ ト の 製 作 を 試 み た 。

露躍酷 ① ロ ボ ッ ト と の 通 信 は 、 個 別 に 携 帯 型 コ ン ピ ュ ー タ で 無 線 式RS － 232C （Herco 里Svave

I 、 ヘ ル ツ 電 子 ） を 介 し て 行 う が 、1 台 の コ ン ピ ュ ー タ か ら の 場 合 は シ リ ア ル ポ ーリ ン グ 機

（GPNET ・px-64. ネ ッ ト ワ ー ク サ プ ラ イ 社 ） を 前 置 す る 。RS － 232C 端 子 の な い 場 合 は 、 プ リ

ン タ 出 力 を パ ラ レ ル ＃ シ リ ア ル 変 換 機 （SI － 40, 共 立 電 子 産 業 ） を 通 し て か ら 行 う 。 ② 自 走

式 ロ ボ ッ ト はI蓄 電 池 を 積 み 、 ２ 個 の パ ル ス モ ー タ を も つ 。 そ れ ぞ れ の プ ーリ ー に 掛 け た コ グ

ド ベ ル ト を キ ャ タ ピ ラ ー と し て 用 い る 。 モ ー タ を 互 に 逆 転 さ せ て 方 向 を 変 え る 。R ロ ボ ッ ト

の 位 置 は 初 期 位 置 を 通 知 し て か ら の 移 動 量 を 計 算 す る こ と に よ り 求 め る 。 他 に も 、 赤 外 線 発

光 素 子 の 光 を2 箇 所 の 逆 灯 台 で 受 け 、 そ の 方 位 か ら も 計 算 す る 。IS  PID 制 御 は ア ナ ロ グ 式 の 他

に デ ィ ジ タ ル 式 も 試 み る が 。 位 置 の 糟 度 は 士｡5a ・程 度 と す る9) 。R  ペ ン と し て イ ン ク ジ ェ ッ

ト 式 印 字 ヘ ッ ド の 中 心 部 分 を あ て る 。 文 字 出 力 の 際 は 字 の 天 地 が 揃 う よ う に す る 。
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